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Digital Car Control

Gefeliciteerd met uw aankoop van deze XT Module.

DC-Car XT staat voor eXTension en beschrijft de manier waarop DC-Car voertuigen,
actief data verzenden.

Ons idee was om een module te ontwikkelen, die aan de ene kant de modelbouwer de
mogelijkheid biedt om zijn auto's op een eenvoudige manier automatische te laten rijden
zonder gebruik te maken van gecompliceerde schakelingen of PC besturing.

Aan de andere kant moet het de gevorderde modelbouwers de mogelijkheid bieden,
d.m.v. uitgebreide controle processen scenario's te realiseren met behulp van PC
besturing, gebaseerd op specifieke voertuiggegevens. Welke geleverd worden door de
voertuigen zelf.

Er zijn talloze toepassingen mogelijk, waarvan we u hierna enkele noemen:

= Hulpverlening voertuigen maken hun weg vrij (rijden door rode verkeerslichten)

= inhalen van voertuigen (in combinatie met de DC-Car rijbaan assistent)

= bedienen van de splitsingen door richtingaanwijzers

(splitsing servo stelt zich automatisch in de richting waarin de richtingaanwijzer knippert)
= het aansturen van een bushalte (bus stuurt zichzelf naar de bushalte)

= sorteren van voertuigen (vrachtwagens mogen niet de binnenstad in)

= het uit sorteren van voertuigen met lage accuspanning en deze naar een laadstation
sturen (in combinatie met software is een volledig automatisch laden mogelijk)

Dit alles wordt bereikt door interactieve communicatie. Informatie uit het DC-Car
voertuig wordt via een infrarood verbinding verzonden naar de XT module die op zijn
beurt dan weer een actie kan uitvoeren. Hiervoor heeft de XT module de volgende
uitgangen:

Uitgang om een servo aan te sturen

Open collector transistor uitgang die schakelt naar GND

IR LED uitgang waarmee DC-Car commando’s worden verstuurd

Seriéle uitgang (TTL level)

12 bit uitgangen voor voertuig nummer of voertuig type (schakelen naar GND)

Hierbij wordt de volgende informatie overgedragen:
= Voertuig nummer

= Het type voertuig

e Status van de linker richtingaanwijzer™ "

= Status van de rechter richtingaanwijzer

* Status van de alarmlichten

« Status van de voorflitsers

= Status van de accu

De DC-Car XT module wordt geleverd als complete unit en heeft de afmetingen 68 mm X
57 mm x 22 mm.

Deze is zo ontworpen dat hij zelfstandig kan worden gebruikt en geinstalleerd.
Bijvoorbeeld direct onder de plaats waar de gewenste actie uitgevoerd moet worden.

DC-Car producten zijn continue in ontwikkeling. Let op
daarom op de huidige software versie van uw producten.

Opmerking: Sommige functies zijn niet beschikbaar bij
oudere decoders. Neem voor vragen contact op met de
DC-Car service.
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De DC-Car Decoder als zender

Basisvoorwaarde voor het verzenden van informatie is een voertuig decoder DC0O7/DC08
of hoger. De voertuig decoder DC04/DCO05 of ouder zijn niet geschikt.
De decoder verzendt de informatie via infrarood. Dit kan op twee manieren:

. Via de IR LED’s aan de achterzijde van het DC-Car voertuig

. Via de MF5 uitgang

De MF5 uitgang wordt als volgt aangesloten:

-
De DCO8 heeft de voorschakel weerstand Bij DCO7, moet een voorschakel weerstand

al op de print. worden toegevoegd.
De LED kan direct worden aangesloten. De weerstandswaarde is 100 ohm.

Als infrarood LED, kunt u de standaard 0603-IR-LED's nemen die voor het anti botsing
systeem worden gebruikt.

Infrarood communicatie — signaal sterkte

Zender
Voor het verzenden van gegevens zijn een aantal
mogelijkheden:

1. Via de achterzijde: Gegevens verzenden via IR ’
LED's gebruikt voor de anti-botsing systeem,
deze zitten aan de achterkant van ieder DC-Car BFEE)
voertuigen.

2. Via de MF5 uitgang, via de onderzijde: Gegevens
verzenden via een extra IR LED aan de onderkant
van de auto. De IR LED is verbonden met de MF
5 uitgangssignaal van de DC-Car decoder. Hierbij
adviseren we de IR LED op 5 mm rechts van het
midden van de onderzijde te plaatsen (gezien
vanuit de rijdende auto) en zo dicht mogelijk bij
de vooras.

3. Via de MF5 uitgang via de zijkant: Gegevens
verzenden via een extra IR LED aan de zijkant
van de auto. De IR LED is verbonden met de MF
5 uitgang van de DC-Car decoder (In een
systeem met links rijdt verkeer komt deze
natuurlijk aan de linkerkant).
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Ontvangen

Om de gegevens van de verzendende LED te kunnen ontvangt is een fototransistor
noodzakelijk. Hierbij kunt u gebruik maken van beproefde DC—Car onderdelen.

1. Voor alle 3 manieren van de zenden kunt u gewoon gebruik maken van een
fototransistor zoals die gebruikt wordt voor DC-Car anti botsing systeem. Deze
kunnen goed gemonteerd worden aan de kant van de weg op bijvoorbeeld bomen,
struiken, gebouwen, vuilnisbakken of geparkeerde voertuigen.

2. Bij overdracht via onderzijde kunt u de
fototransistor in de rijbaan te verbergen.
We hebben mooie sensoren die lijken
op putdeksels. Deze zijn leverbaar via
onze webwinkel. Voordeel van deze
methode is dat op het moment van
overdracht de inviloed van extern licht
vrijwel nihil is, omdat het voertuig de
fototransistor volledig bedekt. De
putdeksel sensoren zijn eenvoudig te
installeren: boor een gat, druk de sensor
er in, sluit de draden aan op XT module
en u bent klaar.

3. Voor overdracht via zowel de zij- als
achterkant hebben we reflectorpaaltjes
met ingebouwde foto transistor
beschikbaar, ze hebben paarse en grijze
draden (Note: verwissel ze niet met
reflectorpaaltjes met IR LED’s. Deze
hebben rode en groene draden en
kunnen commando's van infrarood licht
uitzenden. Deze worden ook gebruikt
voor XT module om DC-Car commando's
naar de auto te zenden!). Door de
grotere afstand tussen zender en
ontvanger is de tolerantie voor de ¥
hoogte groter. De afstand tussen de : :
zendende diode en de fototransistor mag niet groter zijn dan 5 cm. De installatie
is zeer eenvoudig: boor een gat, steek hier het reflectorpaaltje in, sluit de twee
draden aan op de XT Module en u bent klaar.

=

Rev. 1.4, Dec.. 2020 4



DC-Car XT-module

De DC-Car XT module is de tegenhanger van de DC-Car decoders.
Hij dient vooral als zelfstandige regeleenheid en
voert individueel instelbare functies uit.

Bovendien zet hij de ontvangen signalen om en
stelt ze in verschillende formaten voor verdere
verwerking beschikbaar. Bijvoorbeeld het
aansluiten op een S88 terugmelder of voor PC
besturing.

De volgende functies zijn momenteel beschikbaar:
= Het besturen van een splitsing servo

(naar keuze: 2-, 3- of 4-weg)

= Schakel een contact naar massa / GND

e Het uitzenden van een vrij instelbare DC-Car
infrarood commando

XT Module|

U kunt ook kiezen hoe de desbetreffende functie wordt teruggezet: op basis van tijd of
door een reed contact, Hallsensor etc.

Module aansluitingen

Connection for ~LED l_3|ue_ LED Green
CcVv Progrzjlmmer vaIJld receive signal ) Supply voltage OI{ Servo_
connection
GND
+5Volt
Servo puls

5V power
supply via USB
GND
Serial data
output
Reed/Hall input
Photo transitor (+)
Photo transistor(-)
Switch output
IR output
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Beschrijving

Voedingspanning:

De DC-Car XT module vereist voor het gebruik een DC
spanning van 5V / 500mA. Dit kan zowel op de schroef
klemmen als op de mini USB poort worden aangesloten. De
USB connector wordt alleen voor dit doel.

(via de USB vindt geen uitwisseling van data plaats!).

LED- groen (links) en blauw (rechts)

De groene LED geeft de aanwezigheid van de 5V voeding.
De blauwe LED licht op wanneer er een geldig signaal wordt
ontvangen.

Reed 7/ Hall Contact:

Deze aansluiting wordt gebruikt om een functie te resetten. Bijvoorbeeld, wanneer het
reedcontact actief is wordt de splitsing servo terug gesteld. Het Reed / Hall contact moet
schakelen naar de massa / GND.

Fototransistor (+ en -)
Hier wordt de fototransistor verbonden met de juiste polariteit voor het ontvangen van
de data. De DC-Car norm: Plus (+) = violet; Min (-) = grijs

Infrarood LED

Hier wordt de negatieve aansluiting (kathode) van een infrarood LED aangesloten, de
plus (anode) komt aan de +5 Volt uitgang. Deze kan een vrij selecteerbare infrarood DC-
Car commando versturen. Bijvoorbeeld, stoppen, richtingaanwijzers, snelheid verlagen of
verhogen of de automatische bus halte functie activeren.

De IR commando’s wordt verzonden zolang een geldig signaal wordt ontvangen van het
voertuig.

Opmerking: Een serie weerstand is niet nodig, dit zit al op de print!

Schakel transistor

Hier wordt een relais of andere belastingen geschakeld, de transistor schakelt naar GND.
Op deze wijze is het dus mogelijk om een servo decoder of verkeerslichten decoder (met
optionele Input print ) aan te sturen.

Let op: Dat er een massaverbinding gemaakt wordt tussen de XT module en de
besturingselektronica van de aangesloten schakeling.

Servo aansluiting

De servo aansluiting wordt gebruikt voor de directe bediening van een modelbouw servo
door de XT-module. U kunt hier alle gangbare servo’s aansluiten die beschikbaar zijn. Let
op de juiste aansluiting, want die variéren per fabrikanten.

Aansluiting voor CV-Programmer

Deze 8-polige connector wordt gebruikt om de module aan te sluiten op de DC-Car CV-
Programmer. Dit is nodig om de XT module te configureren met de gratis software "CV-
Programmer". Dit is hetzelfde programma zoals gebruikt voor het wijzigen van de CV’s in
de DC-Car decoders. De software kunt u gratis downloaden van onze website. De
hardware is leverbaar via de webwinkel.

Seriéle data en 5-pin en 8-pins aansluiting

Deze aansluitingen worden gebruikt om de ontvangen data te converteren naar een
terugmeld bus of software. De informatie is beschikbaar ofwel serieel (aansluiting op de
klemmenstrook) of binaire (8/5-pin female) uitgang.

Rev. 1.4, Dec.. 2020 6



De module aansluiten op een PC

Het aansluiten van de XT module op de PC voor het wijzigen van de instellingen gebeurt
d.m.v. een CV-Programmer. Wij bevelen de "CV-Programmer USB Plus" aan. De XT
module krijgt zijn voeding dan van extern.

Sluit de 8-pins connector van de "CV-Programmer Plus" met
de linker 8-pins connector van de XT-module. De markering
van de plug moet aan de linkerkant van de behuizing zitten
(zie foto).

Druk de knoppen “Reset” en “Prog” gelijktijdig in en laat de
“Reset” knop los. Wanneer de blauwe LED op de XT module
knippert, kunt u de "Prog” knop loslaten.

De XT- module staat nu in de
programmeer stand.

Aktuelt
Weit

Start het pc-programma "CV- Fars o o

Programmer"”. Kiezen onder "Serielle

Schnittstelle” (seriéle poort) de COM-
poort waarmee de CV-Programmer is
aangesloten op uw pc.

e et |

_ ovimrem |l
DrUk nu Op de knop “A”e CV auslesen" s=..=u:Esi:.::::: EDMBv‘ 111091500 | DCOS-XT | S 11. September 2015 #01 |
(Lees alle cv's). — s o
Nu zijn alle CV's van de XT module g: e
gelezen en weergegeven. \ - T E—
In de menubalk wordt nu de funktie e r
"Empfanger Funktion" zichtbaar. \5&‘

22

Al BV erlsen

Al gosnderten CVs in den Decader speichern

V1 ins XT-Modul speichemn <

Note: Gebruik een externe voeding, 5V en meer dan 500mA, wanneer u een servo
aansluit. Dit omdat anders de servo zijn stroom uit de USB haalt. Hierdoor kan deze de
spanning zo belasten dat de XT module niet meer door de PC kan niet worden
aangesproken. Als alternatief kunt u de servo ook later aan te sluiten. Dit is geen
probleem door de praktische 3-polige stekker.

Algemene functie

In de eerste stap dient u te bepalen hoe en wat te analyseren en verwerken met de XT
module. De volgende opties zijn beschikbaar voor selectie:

¢ lichtfunctie (waaronder lege accu)

¢ evalueren type voertuig of
¢ evalueren voertuig nummer
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Klik om de gewenste functie in te stellen, eerst op het menu-item "Empfanger
Funktion "(ontvanger functie) en kies "Generell" (Algemeen). Dit opent een ander

venster.

Selecteer nu het gewenste type door te
klikken op het item.

Nu moet u bepalen hoe u de gekozen
functie wilt resetten. Dit kan gedaan worden
door:

¢ timing (gedefinieerd in CV 97)

¢ Reed / switching contact of Hall-sensor

Wanneer de servo in de uitgangspositie
komt na het uitvoeren van de functie kan de
stroomtoevoer worden uitgeschakeld.

Dit voorkomt onnodig energieverbruik en de
"servo jitter" wat bij sommige servo’s
hoorbaar is. Voor dit doel, selecteert u het
menu-item "Servo abschalten nach
Ausfuhrung der Drehbewegung "
(Uitschakelen van de servo na beweging).
Na het voltooien van de configuratie, klik op
de knop "CV98 speichern" (CV98 opslaan).
Er wordt een bevestiging gevraagd of u
daadwerkelijk het voertuig typenummer /

Generelle Funktion des Empfangers =)
Meni

Wt in CW38 43

) Keine Funktion

™ 2 Muor Gattung auswerten

™ 4 Muor Fahrzeugnummer auswerten

« 16 Lichtfunktion

o

32 Riickstellung auf Zeit

~

B4 Riickstellung durch FReedkaontakt

[~ Servo abschalken nach Ausfibrung der Drehbewegung

Abbrechen L LY speichem | [

voertuig wilt wijzigen, aangezien een parallelle evaluatie met het licht functie niet

mogelijk is. U moet dit te bevestigen.

Licht functies definiéren

De lichtfunctie van de XT-module maakt het mogelijk om functies te laten uitvoeren op
basis van de geactiveerde verlichting in de voertuigen.

Bijvoorbeeld, een voertuig wat linksaf knippert stelt een splitsing servo op links afslaan.
Of een hulpverleningsvoertuig met geactiveerde voor flitsers activeert een stopsignaal

voor alle andere voertuigen bij een kruising.
Er worden geévalueerd:

¢ Linker richtingaanwijzer

¢ Rechter richtingaanwijzer

¢ Alarmlichten

¢ Voor flitsers

¢ Accu waarschuwing

Klik om de gewenste functie op het menu-
item "Empfanger Funktion" (Ontvanger
functie) in te stellen en kies "Licht Funktion"
(Licht functie). Dit opent een ander venster.

Kies nu de verlichting functie die moet
worden geévalueerd.

Daarna moet u beslissen wat moet worden
uitgevoerd.

De onderstaande mogelijkheden zijn
beschikbaar:

¢ Stel de servo

¢ Schakel de transistor uitgang (contact)

¢ Stuur een vrij te kiezen DC-Car commando.
Alle drie functies kunnen zelfstandig worden
uitgevoerd door XT module.

Lichtfunktion des Empfangers B
Meng
watinCvioo [ i35 WeiinCva3 [ g Werlin Y95 0
Lichifurktion
™ KeheFurkion
¥ 1 Binkerlinks: Servo nach Position 1 (CV31) R-Befehl der zum Fafzeug gesendel wird, wenn Blinke inks (CV172)
™ Servarichiung umkehren [CY35] [T = FB-21 Geschwindigke aut Fabrstute 0 [Stoppstele) | 1
~Servo nach Pasiion 3 [C¥33]
™ Transitor sohaten IR-Bafehl dauemnd senden. Bei Erkennung von Blinker ks vicht senden. [
[ 2 Binker rechls: Sewvo nach Positon 3(C¥33)  [R-Befehl der zum Fahrzeug gesendst wid. wenin Blinke: rechis (0V173)
[~ Serverichlung umkehren [CY95) 6= FB - Binker ALIS =
- Servo nach Posiion 1 (C¥31]
™ Transitor sohaten IR-Bafehl dauemnd senden. Bei Erkennung von Blinker techts richt senden. |~
[ 4 Warblinker: Servo nach Posiion T (CV31) IR-Befehl det 2um Fahrzeug gesendet wird, wenn Warnblirker (01741
[~ Servorichtung urkehren [C36] [6=FB.AE Binker AUS = s
- Servo nach Posiion 3 (V3]
™ Transistar schalen IR-Befehl dauemd senden. Bei Erkennung van WWarmblinker richl senden. |~
™8  Frontblizer: Servo nach Postion 1 (CV31) IR-Befehl dar zum Fahrzeu gesendet wird, wenn Frontblizer [CV175)
™ Servorichiung umkehren [CY95) [T =FB-AT Geschwindigkei auf Fahrstute 0 Stoppstsle] =] [
~Servo nach Posiion 3 (V3]
™ Transistar schalen IR-Befehl daued senden. Be Erkennung van Franiblizer richt senden i
[~ 16 Akkumsmung: Servo nsch Postion 3(Cva3)  IR-Belehl der 2um Fahrzeug gesends! wird, wenn Akkunamung (CV17]
™ Servorichiung umkehren [CY95] [T =FB-AT Geschvindigkeil auf Fahrstute 0 Stopptsle) =] [
~Servo nach Posiion 1 (CV31)
™ Transistar schalen IR-Befehl dauemd senden. Bei Erkennung ven Akkuwainung richt senden. |~
Die Akkuwarnung hat Vorrangl  Wenn dies erkannt wird. werden die Lichter nicht mehr ausgewertet
Die mittlere Position des Servos {normalerweise geradeaus) ist Position 2
atbrechen | Cv's speichem

U zult de benodigde aansluitingen op de XT-module moeten maken. De beschrijving van
de aansluitingen is te vinden op pagina 5 van deze documentatie.
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Na het voltooien van de configuratie, klikt u op de knop "CV’s speichern” (Opslaan). Er
moet een bevestiging worden gegeven of u echt de licht functie wilt activeren aangezien
een parallelle evaluatie met het voertuig type / nummer niet mogelijk is. U moet dit
bevestigen. De software zal nu de configuratie naar de XT module overzetten.
Opmerking: Als u vergeet in het menu "Generell" (Algemeen) te kiezen voor de licht
functie, zal dit automatisch worden gedaan bij de uitvoering van de bovenstaande
procedure.

De servo functie instellen

De XT-module is in staat om een splitsing servo aan te sturen. Het is dus niet nodig een
aparte servo decoder schaffen.

Om deze functie te gebruiken, moet u de XT module aan uw servo aan te passen.

Klik gewoon in het menu "Empfanger Funktion" e
(Ontvanger functie) op "Weichen Funktion" — wetintvis [ 3
(servo functie). Nu kunt u instellen of u een 2-,

3- of 4-Weg Splltsmg wilt. = 2 Zweinege Weiche
Nadat u op de "CV39 speichern™ (CV39 opslaan)
heeft geklikt worden de wijzigingen overgedragen
aan de XT module en bevestigd. £ 4 Viewegewsiche

{« 3 Dreiwege Weiche

Opmerking: Bij het activeren van de functie licht

Abbrechen | CW39 speichern |

schakelaar wordt automatisch de 3-weg optie
ingesteld.

In de volgende stap moet u de uitgangspositie van de servo bij het inschakelen van de
XT module definiéren, en keert terug naar de uitvoering van de functie beweging. Deze
instelling procedure is automatisch, u hoeft alleen

de instructies op het scherm te volgen. ke VS GRS e AN = Hol ==
Selecteer nu het item "Set Servo" (Set servo) in kB oA Lt B [CTHS
?uerfcti?)enu Empfanger Funktion” (Ontvanger e ; Tl .
Afhankelijk van qle gek_ozen servo functie kunt u Position 3 (V3] ' e
nu 2, 3 of 4 schuiven vinden.

Met deze schuiven kunt u uw servo eindposities e e

aan te passen voor de gekozen servo.

Door te klikken op het punt aan de rechterkant achter elk item, kunt u het
servo in de juiste positie zetten.

Door te klikken op de "Speichern"” (Opslaan) worden de gegevens opgeslagen in de
XT-module en daarmee de servo configuratie voltooid.

Evalueren van het voertuig type

Het voertuigtype wordt gebruikt om verschillende typen voertuigen te onderscheiden.
Het voertuigtype moet worden ingesteld in CV100 in de DC-Car decoder. Er zijn 16 types
beschikbaar:

0 = algemeen

1 = korte vrachtwagen

2 = lange vrachtwagen

3 = vrachtwagen met aanhanger

4 = trekker

5 = oplegger

6 = landbouw (tractoren, etc.)

7 = vrij te gebruiken

8 = bestelwagens (Sprinter etc.)

9 = auto

10 = hulpverleningsvoertuig met brandweer functie [zender anti botsing systeem "OFF"]
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11 = hulpverleningsvoertuig [zender anti botsing systeem "ON"]
12 = vrij te gebruiken

13 = vuilniswagen, post, etc.

14 = bus [zender anti botsing systeem "OFF"]

15 = bus [zender anti botsing systeem "ON"]

Een totaal van 8 geheugen locaties zijn beschikbaar voor algemene evaluatie doeleinden,
dat wil zeggen de XT module kan maximaal 8 types verwerken.

Voorbeeld:

Alle voertuigen van hulpdiensten van het type 10 worden geévalueerd. De XT module
stuurt een IR-stop commando die stopt alle andere voertuigen op een kruispunt. Na 5
seconden wordt de stop commando geannuleerd en alle voertuigen gaan weer rijden.

Om de algemene evaluatie aan te passen klikt u in het menu-item "Empfanger Funktion”
(Ontvanger functie), ga naar het punt "Erkennen" (Herkenen), en selecteer vervolgens
"Auswertung der Gattung" (Evaluatie van het

Auswertung der Gattung am Empfanger

type voertuig). Het opent een nieuw venster. e
Platz 1-8 der auszuwertenden Gattung:
Cv10 V102 cv103 Cv104 Cv105 Cv106 [tlirg Cv108
Plaats 1-8 bepaalt welk type op welke e —t—

0

Iocatie Wordt geévalueerd- G=0CVi20 ‘E:1EV121 |E:2EV122 ‘E:}EVIZ} ‘E

Activeer de gewenste functie

door te dubbelklikken op de juiste venster.
Dit komt overeen met o o
0 = uitgeschakeld : .
1 = ingeschakeld
Beschikbare functies: s ppaicon Pkt i [ e ek 0
¢ Servo (incl. uitschakelen) e sl s sl e ot ek,
¢ Transistorschakelaar (schakelt naar GND)

coococoocos
coeooeoee

coocoooe

Al Funktionen dschen Alle Gattungen ldschen Abbrechen | Speichem

¢ Stuur vrij te kiezen infrarood commando

3. Funktionskommande Gattung | ml=)

Bij het activeren van de "Functies Kommando — oV 43

(Functie commando's) opent zich een venster
waarin u de DC-Car commando's kunt selecteren. Funktionskommando:

Met een klik op de knop "Ubernehmen" (Copy)
bevestigd u uw keuze bevestigd.

Wanneer u klaar bent, klikt u op "Speichern"
(Save). Daarna wordt de module geconfigureerd

en de gegevens overgebracht. abbrechen Ubemehmen

Evalueren van het voertuig nummer

Het voertuignummer maakt onderscheid tussen de verschillende voertuignummers van
hetzelfde type. Zij worden ingesteld in CV113 in elk DC-Car-decoder. De voertuig
nummers 0-31 zijn instelbaar per type. Het voertuig nummer heeft niets te maken met
de digitale DCC-adres, dit wordt niet geévalueerd door XT module!

Een totaal van 8 geheugen locaties zijn voor de evaluatie beschikbaar van de
voertuignummers, d.w.z. dat de XT module maximale 8 parallelle voertuignummers kan
evalueren.

Voorbeeld:

Alle bussen van het type 14 worden geévalueerd. Echter, slechts bussen met
voertuignummers 1, 4 en 6 stoppen bij een bepaald bushalte,

Aanpak: De XT module schakelt bij detectie van de overeenkomstige voertuignummers
een servo en stuurt zo alleen deze bussen naar de bushalte. Alle andere voertuigen en
bussen rijden normaal. Na het passeren van een reed contact wordt de splitsing servo
teruggesteld in de uitgangspositie.

Om het voertuignummer te evaluatie klikt u op het menu-item "Empfanger Funktion
(Ontvanger functie), ga naar het punt "Erkennen" (Herkennen) en selecteer "Auswertung
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der Fahrzeugnummer"” (Evaluatie van het voertuignummer). Dit opent een nieuw
venster.

Locatie 1-8 specificeert welke typen voertuigen worden geévalueerd.

Auswertung der Fahrzeugnummer am Empfanger B
. . . Platz 1-8 der auszuwertenden Fahrzeugnummer:
ACt|Ve|"|ng van de geWenSte funCtIe door Dcvm D:\mz D:\ma Dcvw Dcvna D:\ms Dcvw Dcvms
te dubbelklikken op de juiste venster. Funktion jo nach Fabrzeugnummr
Dlt komt overeen met S F:ﬂl:n\ﬂlﬂ ‘r:l:ﬂvm ‘F:ZI;VHZ ‘F:SEHVHEI ‘F
0 = uitgeschakeld oo Poman o o 0 0
- erve Position L] L] ] []
1 = ingeschakeld o e 5 0 5 o
endet i aus CYB0-CYI1 jl 1] 0 1]
endet i dauernd (1] 1] 1] 1]
Beschikbare functies: T i
¢ Servo (incl. functie uit te schakelen) Eradn
- - Mit der Maus, las Feld doppelklicken. Funktion wird aktiviert [1] ader deaktivien [0]
¢ Transistorschakelaar (schakelt naar e
GND
) .- - - #Alle Furktionen fdschen Alle Fahrzeugnummem |gschen Abbrechen Speichern
¢ Stuur vrij te kiezen infrarood
commando

Bij het activeren van de "Funktionskommando" (Functie commando’s) opent een venster
waarin u het DC-Car infrarood commando kunt

selecteren. Klik op de knop "Ubernehmen" 5 funkienskommando fahrzeugnummer [E= Eem =
(Kopieren) om uw keuze te bevestigen. halizeua) Bl
Om te eindigen klikt u op "Speichern" (Save). T ——
Daarna wordt de module geconfigureerd en de E|
gegevens worden overgedragen.

Abbrechen Ubermehmen
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Aansluiting op een terugmeld systeem of PC met software

Om de XT-module te gebruiken voor terugmelding via een terugmeld bus of pc voor
verdere verwerking, zijn er drie mogelijkheden:
1) Seriéle uitgang

- De ontvangen gegevens worden uitgevoerd als een serieel signaal op klem "Serieel"
2.) Schakeluitgang

- De schakeluitgang kan worden aangesloten op de ingang van een terugmeld module
(S88®, LocoNet® etc.) en dus heel eenvoudig voor extra schakelfuncties of de
visualisatie in een modelbaan besturingsprogramma worden gebruikt (bv iTrain,
WinDigipet®, Traincontroller®) .

3.) Binair signaal

- De XT module biedt een totaal van 12 uitgangen, die naar massa / GND schakelen.

- Deze uitgangen van het ontvangen voertuigtype en het voertuignummer komen in
binaire codering beschikbaar.

- De signalen schakelen naar massa / GND, waardoor een directe verbinding met de
input print van een servo decoder mogelijk is.

- Een geldig signaal wordt bepaald door een controle bit en geeft op de uitgang "geldig"
een puls.

- Wanneer de XT geconfigureerd is als "Lichtsteuerung" (Licht functie), zijn de
uitgangen op de connector "Fahrzeugnummer" (voertuignummer) zijn voor de verlichting
en accu

- De alarmlichten bestaan uit de toevoeging van de linker richtingaanwijzer + Rechts
indicator samen.

- Voorbeeld: Het voertuig met het voertuignummer 9 en type 3 wordt waargenomen,

De volgende uitgangen worden getoond: Voertuig nummer waarde 1 + waarde 8;
Typenummer: 1+ waarde 2

Evalueren van
voertuignummer/ type Verlichting

Aansluiting voor

CV programmer Aansluiting voor

CV programmer

Licht functie: geldig

Voertuig type:1
Voertuig type:2
Voertuig type:4
Voertuig type:8
Voertuig type:geldig

@

;:4 ® xgzrrttz:g Ezmm::; Licht functie accu:"-"/GND

Voertuig nummer:4 Licht functie Knipper links:"-"/GND

& 7 Voertuig nummer:8 Licht functie Knipper rechts:"-"/GND
& o Voertuig nummer:16 Licht functie Voor flitsers:"-"/GND

z’i G) Voertuig nummer:32 Niet gebruikt o N
;j Niet gebruikt Llpht functlfa Geen richtingaanwijzers™"/GND
] Voertuig nummer:geldig Niet gebruikt

=

2

gé_

R
)
()
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Garantie en Veiligheid

De afgewerkte module van de XT module is uitgebreid getest door ons. Aangezien wij
geen invloed op de correcte en adequate gebruik hebben, kunnen we alleen garant staan
voor een goede werking van de module zelf.

We aanvaarden geen enkel aansprakelijkheid voor schade of gevolgschade in verband
met het gebruik van dit product. We behouden ons het recht voor van reparatie,
verbeteringen, reserve onderdelen leveringen of teruggave van de koopprijs.

Wij aanvaarden geen aansprakelijkheid voor schade aan wissels, seinen,
spoorwegovergangen, servo, enz. Of andere aan de module aangesloten componenten.
Opgemerkt wordt dat de aangesloten servo een niet te onderschatten kracht ontwikkelen
die aangesloten onderdelen kunnen verbuigen of breken als er geen speciale beveiligings
mechanismen wordt gebruikt. Passende voorzorgsmaatregelen moeten worden genomen
door de gebruiker van de module om schade te voorkomen. Aangenomen moet worden
dat een onjuiste aansturing van een servo de servo buiten zijn eindstand kan laten
draaien. Dit kan vermeden worden wanneer de verbinding tussen de servo en
bijvoorbeeld een armsignaal niet stijf is, maar ontkoppeld door een veer, dempers,
rubber, oid..

In de volgende situaties vervalt de garantie op de module:

= Niet-goedgekeurde wijziging van het circuit

= Het aansluiten van verkeerde spanning of stroom

= wijziging of reparatiepogingen

= polariteit van spanningen of servo

= niet naleven van de gebruiksaanwijzing en de doornemen van deze gebruiksaanwijzing
= verkeerd gebruik, misbruik of nalatige behandeling

* schade door derden

= als er aan de module is gesoldeerd en/of onjuist gemonteerd

= gebruik van andere, niet-originele onderdelen die bij de module behoren
= Onjuiste plaatsing en de daaruit voortvioeiende gevolgschade

Veiligheid opmerking:

Werking van de XT-module is alleen toegestaan op de aangegeven voltages.
De XT module hoort niet in de handen van kinderen.

De XT-module is bedoeld voor gebruik in schone, droge ruimten.

De XT module wordt weggehouden van vloeistoffen.

Gebruik alleen bij kamertemperatuur.

Digitale Steuerung

Claus lichmann
Im Netzbrunnen 18
70825 Korntal-Minchingen
E-Mail: info@modelleisenbahn-claus.de
www.modelleisenbahn-claus.de

Deze handleiding werd vertaald door:

MINIATUUR A

International sales of DC-Car products
MiniatuurA
E-Mail: info@miniatuura.nl

WWW.Mminiatuura.com
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